
06/12/25 Folha de Tarefas
Voo7

Tarefas22 a 26
Local de decolagem Escolha do piloto Nascer do sol 05:11
Hora de decolagem após o nascer do sol Min. ILP → all goals 1km
PZ’s válidos TODOS Próximo briefing 04:15
Voo solo Não Ordem das tarefas Sem ordem

Tarefa 22 FIN Fly In (Regra 15.4) Ordem sem ordem

a. Posição do alvo 03 – 1956/5796 – 50 Ō
MMA R50m
Marker color amarela

Período de pontuação até 0830 Marker drop livre
Área de pontuação todo mapa de compeƟção Loggermarker 1

Tarefa 23 XDI – Máxima Distância – Regra 15.17 Ordem sem ordem

a. Descrição da área de pontuação

b. Ponto de referência 03 – 1956/5796 – 50 Ō

MMA dentro do quadrado
Marker color branca

Período de pontuação até 0830 Marker drop livre
Área de pontuação Loggermarker

Tarefa 24 PDG Alvo declarado pelo piloto (Regra 15.1) Ordem sem ordem

a. Método de declaração

b. Nº de alvos permiƟdos 1
c.Alvo válido para declaração

d. Mín. 1 km

e. Mínimo 500 m

MMA -
Marker color -

Período de pontuação até 0830 Marker drop -
Área de pontuação todo mapa de compeƟção Loggermarker 2

Tarefa 25 HWZ Valsa de hesitação (Regra 15.3) Ordem sem ordem

a. Posição dos alvos

MMA R50m
Marker color vermelha

Período de pontuação até 0830 Marker drop livre
Área de pontuação todo mapa de compeƟção Loggermarker 3

Tarefa 26 MDT Mínima distância (Regra 15.13) Ordem sem ordem

a. Arranjos de tempo O tempo começa a parƟr do drop #4
b. Tempo mínimo de voo 5 minutos
c.Ponto de referência O resultado é uma distância entre o drop #4 e o drop #5

MMA
Marker color

Scoring period até 0830 Marker drop
Scoring area todo mapa de compeƟção Loggermarker 4,5

Quadrado com fitas de aproximadamente 50x50m

Loggergoal #1 – declaração antes da decolagem – máx 2 
declarações

Coordenada 4/4 e alƟtude Ō de qualquer ponto do mapa 
de compeƟção 

distância mínima e máxima do alvo declarado a 
parƟr do ponto de decolagem
Distância mínima e máxima do alvo declarado 
para qualquer alvo da folha de tarefas

26 – Juvesa – 1890/5552 – 118 Ō
14 – São Jorge – 1980/5509 – 91Ō – MMA dentro do 
campo


